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1. Beschreibung 
 
Das Modul ist eine fertige mit TMC222-Chip bestückte Platine (66x43)mm². Das 
TMC222 ist ein Mikroschritt-Schrittmotor-Kontroller/Treiber mit I²C-Schnittstelle. Das 
Modul ist für Kleinantriebe mit max. 800mA pro Phase geeignet. Nach 
Befehlsübergabe arbeitet das Modul selbständig ohne dabei den Host-Kontroller zu 
belasten. An einem I²C-Bus können bis zu 32 Module angeschlossen und unabhängig 
von einander betrieben werden. Dafür besitzt jedes TMC222-Modul für die 
Versorgungsspannung und für den I²C-Bus jeweils einen Ein- und Ausgang. 
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2. Technische Daten 
 

• Versorgungsspannung 9 VDC ... 29 VDC. Für die Programmierung des OTPs 
sind 9 VDC als Versorgungsspannung erforderlich. 

• Stromsteuerung für IRUN und IHOLD sind in 16 Stufen bis max. 800mA digital 
programmierbar. 

• Interner 16 Bit Positionszähler: ±32767 Schritte. 
• Digital programmierbare Mikroschritt-Auflösung: 1/2, 1/4, 1/8, 1/16. 
• 4 Bit digital programmierbare Anfahr- Bremsrampe (Trapezoid) 
• 4 Bit digital programmierbare Geschwindigkeiten Vmin und Vmax. 

Je nach Einstellung von 3 bis 15564 Schritte/s. 
• Fullschritt bis zu 1KHz. 
• Positionsvorgabe, und laufende Positionsvorgabe (on-the-fly) mit 

Richtungsumkehr. 
• Für weitere Informationen über das TMC222 besuchen Sie bitte die Website 

des Herstellers: www.trinamic.com  
 
Das Modul enthält folgende Schnittstellen: 

• 1 WAGO-Klemmen: Spannungsversorgung 9VDC .. 29VDC – Eingang 

• 2 WAGO-Klemmen: Spannungsversorgung 9VDC .. 29VDC – Ausgang für 
weitere TMC222-Module. 

• 3 I²C-Schnittstelle für die Kommunikation mit dem TMC222 
Eingang (SDA, SCL, GND) 
Steckverbinder im RM2.54 

• 4 I²C-Schnittstelle für die Kommunikation mit weiteren TMC222-Module 
Ausgang (SDA, SCL, GND). 
Steckverbinder im RM2.54 

• 5 WAGO-Klemmen für den Anschluss eines 2 Phasen Schrittmotors. 

• 6 RM2.54 Steckverbinder für Endschalter (VBAT, SWI, GND). 

• 7 Ein Jumper für die Hardwired-Adressierung des TMC222 (VBAT, HW, GND). 
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